Mecanica (edicién de septiembre 1995):

FE DE ERRATAS

Pdyg. /pos.® dice debe decir

p 2.17, 110 y=... zZ=...

p2.22, -7 ..+ 2zdz/dg. ..+ Zdz/dgq.

p2.25, 1-10 ..RMC = ... . R=MC=...

3.6, 13 — il 3wy = Ry NN

p3.8, 1+1 (figura 77) (figura 3.5)

p4.23, 145 ..separadamente de la aceleracién ..separadamente la aceleracion

p5.5, n2 Mp=... ..mp=...

p5.10, 15.7 dngulo ¢ (a la dcha. de F'P) angulo ¢ (a la izqda. de F'P)

p5.17, 143 ..864007 ... ..861642 ...

p5.17, 143 ..a =42205Km ..a=42128km

p5.17, 1+4 ..a— R =35839Km ..a—R=35762km

p5.17, 146 ..a=8252Km ..a =8052km

p6.7, 16.9 0= pa o = 0a

p6.7, £6.9 jo = —ba o = —pa

p7.9, 1+1 LY Y

i k
p7.9, 14+2 LY Y
S g

p7.9,1-6 Z M ; §mz’rl2

p7.29, e7.37 ..5qj =0 .0g; =0

p=, 1=+1 Og;j 0g;

w05 (111} o= (110

p9.18, 1418 (9.4.51) la 1.2 de las ecuaciones anteriores

p=, I=+ (9.4.52) la 2.2 de las ecuaciones anteriores

p9.19, 1-3 Entonces, las direcciones principales de I | Entonces, tanto la direccién principal u pa-

lo son también de Ip. ralela a OG como las otras dos direccio-

nes principales en G perpendiculares a u
(o més, en caso de ser el tensor cilindrico)
son también principales de I.

p9.37, 1-2 ..+ Bq(—¢psenfsenp. .. ..+ Bq(—ysenfsenp. ..

p9.38, 14+14 ..—Ap(gbsengo—i—i/}cosﬂ)... ..—Ap(Lpsenap—i-t/.Jcos@sencp)...

p=, I= .. — Bq(pcos g + 1 cos 0) .. — Bq(p cos p + 1) cos 0 cos p)

p9.40, 14+13,14 | ... Mo ... LMy

p9.40, 1-7 Mo .. LMY

p9.40, 1-1 L F... L Foet

aw. .

p”: pagina;“1”: linea;“f”: figura; “e

“a”. ¥ 7SN

ecuacion, n

: nota pie pdgina; I4+: n.° de linea absoluto desde comienzo de pagina; 1—:

n.° de linea absoluto desde final de pagina; 1=+: n.° de linea relativo, hacia abajo, desde tltima correccién;



Pdag./pos.® dice ‘ debe decir
p10.3,1+13 | ...(9.29) ... —.(9.28) ...
p10.7, 1-2 (9.45) (9.44)
d2 7 K dz 7 d
pl0.11, 110 | (So) =@ -w)Ar ... ST) = (S@-w)
de? S0 de? sQ dt
pl0.14, f10.7 | —Mgk —MgK
pl0.15, 1+4 =Mopk... =Mop-k...
pl1.3, f11.2 | 1/2¢ 1/e
p1l1.12,1+4 | I(v} +vd) 3 (vp +v3)
pll.16, 14+3 ... movimiento cinético ... ... momento cinético ...
9Q; 9Qi Qi Qi |
pl2.2, -1 ...+8qjq_j+aqjq]'+... ...—1—6% Oqj—l—aqj Oqj—i—...
pl12.16, 14+13 | ... matriz R simétrica ... ... matriz K simétrica ...
p12.19, 148 | —w'} +iw'kep — w? —W'y 4w g + WP
pl4.5, e14.7 | mi = k+/|x| mi =k |\/|z]
pl4.9,1-9 fa(®)f =>4 Ck ... fa®)y =>4 Bk -
pl5.3, 1416 | dr=ds~tAB dr=dst~ AB

a9,

[I3RIN

W,

p”: pagina;“l”: linea;“f”: figura; “e”: ecuacién, “n”:

nota pie pagina; 14+: n.° de linea absoluto desde comienzo de pagina; 1—

n.° de linea absoluto desde final de pagina; l=+: n.° de linea relativo, hacia abajo, desde ltima correccién;



