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16. En el mecanismo plano de la
figura, la barra OA gira alrededor del
punto fijo O con velocidad angular
φ̇ = cte. Un disco de radio R se mueve
de forma que desliza sobre el eje X a
la vez que rueda sin deslizar sobre la
barra OA.
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Se pide:

1. Velocidad y aceleración angular del disco.

2. Velocidad y aceleración del centro C del disco.

3. Ecuación de la polar fija referida a OXY.

4. Velocidad y aceleración del punto B cuando la barra forma 60◦ con la ho-
rizontal.

Nota: Se recuerdan las relaciones trigonométricas siguientes:
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(Problema Puntuable, Curso 96/97)

17. Una placa ABC con forma de triángulo equilátero
de lado a se mueve de forma que A y B recorren una
circunferencia fija de radio a con velocidad ωa. A su vez
la placa gira alrededor de AB con velocidad angular ω.
Se pide:

1. Obtener el eje del movimiento helicoidal tangente
y la velocidad de rotación de la placa.

2. ¿El movimiento de la placa es una rotación?; res-
ponder razonadamente. Calcular en cualquier caso
la velocidad mı́nima o velocidad de deslizamiento.
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3. Calcular la aceleración angular de la placa.

4. Calcular la velocidad y aceleración del vértice C en una configuración en la
que la placa se encuentre perpendicular al plano de la circunferencia.



5. Obtener los axoides (fijo y móvil) del movimiento.

(Problema puntuable, curso 97/98)

18. Un cono de semiángulo en el vértice α, rueda y desliza sobre un plano
fijo, de modo que la proyección del eje del cono sobre el plano se traslada con
velocidad constante v0, perpendicular a la misma a lo largo del movimiento. En
todo instante, el punto del cono en contacto con el plano y situado a una distancia
a del vértice no desliza. Determinar:

1. Velocidad angular de pivotamiento y rodadura.

2. Describir el movimiento, definiendo el eje instantáneo del movimiento heli-
coidal tangente y velocidad mı́nima.

3. Velocidad y aceleración de un punto del cono en contacto con el plano
situado a una distancia x del vértice.

(Examen Final, curso 00/01)
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19. Un cono de revolución y semiángulo α per-
manece en contacto con una esfera fija de centro
O y radio R. El vértice A del cono tiene una ve-
locidad constante v sobre el eje Ox, y el eje del
cono permanece en el plano Oxy. Adicionalmen-
te, el cono gira alrededor de su eje con velocidad
constante ω.

Se pide:

1. Velocidad angular (total) del cono.

2. Discutir si el movimiento es o no una rota-
ción pura, calculando la velocidad mı́nima
o de deslizamiento aśı como el eje helicoi-
dal tangente.

3. Velocidad de deslizamiento del punto de
contacto entre el cono y la esfera. Velocidad de rodadura y de pivotamiento
del cono respecto a la esfera.

(Examen Final, curso 03/04)
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20. Una escuadra ABC está formada por
dos varillas iguales de longitud a unidas ŕıgi-
damente formando ángulo recto en B. Los
puntos A y B están obligados a permanecer
respectivamente sobre los ejes Ox y Oy, de
manera que AB forma con el eje Ox un ángulo
ωt en sentido horario, desarrollándose el mo-
vimiento en el intervalo 0 ≤ ωt < π/4. Por su
parte el extremo C se apoya constantemen-
te en el plano Oxz. Se pide, para un instante
genérico:

1. Velocidad angular de la escuadra defi-
niendo sus componentes tanto en ejes fijos como en ejes móviles ligados a
la escuadra.

2. Velocidad del punto C.

3. Razonar si el movimiento equivale a una rotación instantánea y definir el
eje del movimiento helicoidal tangente.

(Examen Parcial, curso 03/04)
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