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Un cono de semiangulo en el vértice o, rueda y desliza sobre un plano fijo, de modo que la
proyeccion del eje del cono sobre el plano se traslada con velocidad constante vy, perpendicular
a la misma a lo largo del movimiento. En todo instante, el punto del cono en contacto con el
plano y situado a una distancia a del vértice no desliza. Determinar:

1. Velocidad angular de pivotamiento y rodadura.

2. Describir el movimiento, definiendo el eje instantaneo del movimiento helicoidal tangente
y velocidad minima.

3. Velocidad y aceleracién de un punto del cono en contacto con el plano situado a una
distancia x del vértice.

1.— Del enunciado se deduce inmediatamen-
te que el eje del cono a lo largo del movimiento
desarrolla también una traslacion de velocidad
vy constante, perpendicular al mismo; por tanto
el movimiento sera una rotacién, con velocidad
angular paralela a dicho eje. Por otra parte sa-
bemos que el punto A (ver figura, en la que se
representa una seccion del cilindro por su eje
y normal al plano) tiene velocidad nula, por lo

P A

que el eje instantaneo de rotacion pasa en todo < a /
. . . . N x
instante por dicho punto, es decir, a una distan- N -7 Q
cia asen « del vértice O del cono. La velocidad rasen o 7
N .
angular es por tanto \ 7
\ -
v o
0 e
Q= . (1)
asen «
Vectorialmente, con los ejes de la figura, la expresion es
Q= (cosai+senaj). (2)
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Las componentes de pivotamiento y rodadura son precisamente las componentes segin y e x

respectivamente:
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2.— El movimiento, como se ha dicho, es una rotacién instantdnea (velocidad minima nula).
El eje de rotacion se traslada paralelamente al eje del cono, describiendo un plano a lo largo
del movimiento (axoide fijo). En una referencia ligada al cono, el eje de rotacién describe un
cilindro coaxial con el cono y de radio asen « (axoide mévil).

3.— La velocidad del punto P de la figura es
’UP:Q/\T'AP:@(CL—ZU). (4)
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